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Exercice 1 : SEGWAY®

Poignée directionnelle

\,

Barre d appu

N

Plateforme
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Diagramme des cas d’utilisation

uc Segway
\ Segway
Utilisateur
Se déplacer sur
la route
Route
Eviter les
obstacles
Obstacle
Etre visible des
autres utilisateurs
de la route
Autres utilisateurs
de la route
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Diagramme d’exigences

req Segway

« requirement »

« requirement » .
9 Eviter les obstacles

id1.1

Se déplacer sans effort

Id 1
K K « requirement »
Respecter les normes

« requirement »

Id 1.2
« requirement »
Avancer -
1d 1.3 Etre facilement
transportable
e —
V) « requirement » Id1.3.3
1
: : | .
AV(T(II‘ une autonomie de | refine
« requirement » 13 km i
: : Id 1.3.2 —L
Avoir une vitesse | « requirement »
maximale de 32 km/h | satisfy Avoir un poids maximal
i3t « b|+ k » de 27 kg
o Id 1.3.3.1
Batterie
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Gyrometre et pendule

Mouvement angulaire

Chariot

Ecartala
verticale

Couple Batteries

Consigne de commande

Groupe

Propulsion
Vitesse de

Codeur incrémental

Calculateur



A_ROUX Lycée Gustave Eiffel BORDEAUX

Diagramme de blocs

Segway

il N

Groupe de
propulsion

. Mesures et
Traitement de . N . .
information acquisitions de Motorisation Alimentation
, consignes ?
Moteur
Calculateur 2 Slectrique Batterie
Codeur
incrémental
och Chargeur
Gyrometre et acheur
oendule (contacteur)
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Diagramme de blocs internes (BLOC MOTORISATION)
ibd [block] Motorisation | Bloc MOTORISATION
Hacheur Moteur Groupe de Roue
H H - . H N H H
(Contacteur) électrique propulsion
. . Energie Energie Energie
Ei . .
8l enci:iglfl e ,Energ '€ mécanique de mécanique de mécanique de
9 ‘Z;ZZZZ’;’: rotation rotation rotation

Remarque : Le cadre du diagramme représentant la frontiére d’un bloc.
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Exercice 2 : Balance Happy Cook Cerise - Terraillon

Dimensions =27,6 x 23,2 x 3,8 cm
Précision=1g

Charge maximale = 3 kg

Interface Homme/Machine :

- Bouton Marche/Arrét/Tare

- Bouton conversion g/ml

- Afficheur LCD 4 digits

Design épuré

Gamme de plusieurs coloris tendances
Conforme aux directives DEEE et RoHS

Balance d’entrée de gamme
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Diagramme de contexte

bdd [Modele] Balance de cuisine [ Diagramme de contexte]

Cuisine

« system »
Balance de cuisine

Utilisateur

—

Bol de pesée

Aliment
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Diagramme d’exigence de pesée

req [Paguetage] Diagramme d'exigences [ Exigences de pesée
i, ge] Diag 2 [ Exig B U «functionalRequirement: gperformanceRequirement:
Mesurer la masse Précision de la mesure
Id: |l1'1|| é«rgﬁn_e»_ld="3“
Text="" Text="la sensibilité du
capteur doit étre de 1g"
h
///
///
/ gusahiltyRequirements
v Supporter un récipient
£t d="17" tisfy «hlocks
- DA e . «satuisiy» Plateau
b Text="permettre ['utilisationde = — — — —
grequirements _____—récipients différents
Peser des aliments e e
Id = II1 "
Text="la halance doit &tre
un produit grand public” s «functionalRequirement:s X
Pormetiio degmeswes” | gsatistys | [F5]
= =3 E ®
~ ld="1.3"
. T
™~ Text="permet d'ajouter et de wae
davaRe t>\ - peser des ingrédients
% g supplémentaires sans avoir a «functionalRequirements
/ > - vider le contenu du bal" Fonctionner en autonomie
d X Id="4.1"
B zusahiltyRequirement:s Text="le pmdl,m doit étre
«Rationales = faciliter le transport et I __—autonome en energie afin
La dérivation se justifie, car l'exigence "peser rangement o d'etre facilement transportable”
desaliments" ne contient pas l'exigence "ére ——
facilement transportable”, et donc n'apparaissent pas ld="4
les nations d'encombrement et d'autonomie de la Text="pour un confort ko «physicalRequirement:
balance. d'utilisation” e o Limiter I'encombrement
Par contre I'exigence 4 induit des contraintes ld="42"
supplémertaires sur les différentes sous-exigences Text="Les dimensions
g%ﬁgé;;;ﬁﬁ?ﬁ;aux' gmeiisonnement, (LxPxH) ne doivent pas excéder
- 25cmx 20 cmx 4 cm"
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Diagramme des cas d’utilisation

Lycée Gustave Eiffel BORDEAUX

uc [Paguetage] Diagramme de cas d'utilisation[ Cas d'utilisation JJ

———

Utilisateur

Balance

Convertir la pesée
en volume

gextends
g

Peser les aliments

gincludes

Tarer
a la demande

Tarer
automatiquement

Le lien d'extension << extend >> : une sous fonction possible mais pas obligatoire.
Le lien d'inclusion << include>> : une sous fonction obligatoirement incluse dans une autre.
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Diagramme de définition de blocs

bdd [Paquetage] Diagramme de défintion de blocs [ Définttion de blocs Ll
fintertace HommeMachine |
«blocks | |
Pile «hlocks
«systems |
vales Balance ' Affictrur,
Tension = 3V | |
| |
| l
; |
| <hlocks '
| Bouton ON/OFF/T |
| |
AR «subsystems | |
A% Module électronique
Logiciel | |
T zhlocks «hlocks zhlocks |
Chassis Poutre Plateau |
| shlocks |
Bouton g/ml |
|
| |
5 | |
r |
«blocks «blocks «blocks . '
= : g Jauges de i |
Amplificateur Filtre MicroControleur déformations N s s s s o
|  valwes . propedties lAfﬁcher( message ) [ eohkes
iAmleﬂca’(lon =910 Fréguence de coupure = 3.3 Hz {ACqUICAN() précision = 19

La mesure est effectuée a I'aide de jauges de déformation qui
mesurent une déformation et en déduisent le poids mesuré.
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Diagramme des blocs internes

n
ibd [Svystem] Balance [ Balance complete J_J Aliment
Force : Pile
L]
: Plateau ] Oeil
Alim : Afficheur utilisateur
= ] »
(1] = = flux lumineux El
_
Force Doigt
: Bouton ONYOFF'T utilisateur
: Chassis | ] - =

E_ + Poutre — Pression
] Energie b

v électrique

Déformation
. A : Bouton g/ml
Messaqge a afficher
L]
: Jauges de déformations [5
—
n
Signal entree Message On_Ofi_T g_ml
! rrl o 1 1
Ly Le | LM L L
: Module électronique
signal ¥
hrut ’J_‘
— - ] - B e
: Amplificateur signa’ | : Filtre signa : MicroControleur
amplifié filtré
[ =] =5 - =
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