
Eléments de Correction  A_Roux 

TD – Servocommande d’hélicoptère 
 

POINT METHODE :  
 

• Détermination graphique des coefficients d’un premier ordre (Q5/Q8/Q11) : 

𝐾 =
𝑠∞

𝑒0
  

𝜏 → 𝑡5% ≃ 3. 𝜏 

𝑜𝑢  

𝜏 → 𝐴𝑏𝑠𝑐𝑖𝑠𝑠𝑒 𝑑𝑢 𝑝𝑜𝑖𝑛𝑡 𝑑′𝑖𝑛𝑡𝑒𝑟𝑠𝑒𝑐𝑡𝑖𝑜𝑛 𝑒𝑛𝑡𝑟𝑒 𝑙𝑎 𝑡𝑎𝑛𝑔𝑒𝑛𝑡 à 𝑙′𝑜𝑟𝑖𝑔𝑖𝑛𝑒 𝑒𝑡 𝑙′𝑎𝑠𝑦𝑚𝑝𝑡𝑜𝑡𝑒 𝑠∞  

 

 

  



Eléments de Correction  A_Roux 

ELEMENTS DE CORRECTION :  
 

Q1 :  

𝑧𝑒 > 0 → 𝑧𝑠 > 0 → 𝑠𝑜𝑟𝑡𝑖𝑒 

𝑧𝑒 < 0 → 𝑧𝑠 < 0 → 𝑟𝑒𝑛𝑡𝑟é𝑒 

 

Q2 :  

Grandeurs = 𝑧𝑒 𝑒𝑡 𝑧𝑆 

Perturbations = fuites de pression / frottement lors du déplacement / effort extérieur sur la tige. 

 

Q3 : 

𝑓: 𝑦 →
−𝑦 + 1,1

0,01
 

Q4 : 

 

Q5 :  

Ecart statique non nul (10 %) → OK  

Stabilité → OK 

Rapidité (𝑡5% = 0,03 > 10−2 𝑠 → OK 

Amortissement → dépassement → OK 
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Q6 : 

𝐹: 𝑌 = (
𝑦1

𝑦2
) → (

𝑦2

−10−5. 𝑦2 − 𝑦1 + 1

3. 10−3

) 

Q7 : 

 

Q8 : 

Ecart statique nul → OK  

Stabilité → OK 

Rapidité (𝑡5% = 0,02 > 10−2 𝑠 → OK 

Amortissement → dépassement > 5% → OK 

 

Q9 : 

↘ 𝑂𝑠𝑖𝑐𝑙𝑙𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛𝑠 →  {
↘ 𝑎𝑚𝑜𝑟𝑡𝑖𝑠𝑠𝑒𝑚𝑒𝑛𝑡

↘ 𝑡5%
 

 

Q10 : 

𝜀(𝑝) = 𝑈𝑐(𝑝) − 𝑈𝑐𝑎𝑝𝑡(𝑝) = 𝑍𝑐(𝑝). 𝐾𝑐 − 𝑍𝑠(𝑝). 𝐾𝑣  

Asservissement parfait →  𝜀(𝑝) = 0   𝑒𝑡   𝑍𝑐(𝑝) = 𝑍𝑠(𝑝) 

Donc 𝑲𝒄 = 𝑲𝒗 
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Q11 : 

Ecart statique nul → OK  

Stabilité → OK 

Rapidité (𝑡5% = 0,009 < 10−2 𝑠 → OK 

Amortissement → dépassement D1 ≈ 1 % < 5 % → OK 

 


