Eléments de Correction A_Roux

TD — Tapis de course

POINT METHODE :

e Résolution d’un probléme de dynamique/énergétique (Q2) :

o Théoréme de I'Energie Cinétique (TEC) :

d
—-Ec(S/Rg) = P(Ext - S/Rg) + Piny

> Energie Cinétique :
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1
Ec(S/Rg) = 5{C(S/Rg)}e ®{V(S/Ry)}q

> Puissance extérieure :

P(Ext —» S/R,) = {t(Ext —> $)}, ® {V(S5/Rg)}4
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ELEMENTS DE CORRECTION :

Ql:

u Cm
— ] MoteurCC

Réducteur

®1 poulie/courroies

A_Roux

\ 4

Dispositif
courroie3/rouleau

1

Wm=W10 £ W20

Tcou rreur—3
—>

V3o

Rayon poulie menante R,; = 27 mm
Rayon poulie menée Ry; =44 mm

w R 2
V30 = wzo.Re et —n — P2
w20  Rp1
Ry V-
Donc w,, = -=.22
Rp1 Re

Pour V3o, = 527 m/s wp, . =351rad/s

Q2:

coureur

RSG

&

moteur
Cm
TEC a {1+2+3+4}
_1 2
Ec = > loq. Wm
Pext = P0—>1 + P0—>2 + Pmot—>1 + Pcoureur—>3
Prot—1 = Cm-wpy
P =T Vyo = =T, R,. -2
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Pyissipée = Po»1 + Pyo2 (rendement a prendre en compte !!)

Rayon rouleau R, = 24,5 mm
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Pdissipée = Fentrée- (77 -1 = Cin- Wiy (77 -1 = Po1+ Py

Pyt = 0 (Liaisons parfaites)

- 1 Rp1
En régime permanent : Cp = o ( Tcoureur_,3.Re.Ri
p2
Qs3:
En régime permanent : Priot—1 = Cim- Wm max

Prorsy = 1350 W

Q4:
Prot—1 = 1350 W < 1840 W
W, = 351rad/s < 420 rad/s (= 4000 tr/min)
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