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TD – Scie Sauteuse 
 

POINT METHODE :  
 

• Méthodologie (Graphe des liaisons + Schéma cinématique) (Q2/Q3/Q4/Q5/Q6/Q7/Q9) : 

 

▪ Identifier les sous-ensembles cinématiquement liés 

 

▪ Identifier les contacts entre les sous-ensembles définis 

 

▪ Identifier les ddl entre les sous-ensembles définis 

 

▪ Identifier les liaisons associées aux contacts 

 

▪ Réaliser le graphe des liaisons 

 

▪ Réaliser le schéma cinématique 

 

• Détermination d’une liaison équivalente par la méthode cinématique (Q8) : 

 

 

▪ Liaisons Séries :  {𝐕(𝓛𝒆𝒒)}𝑴
= ∑ {𝐕(𝓢𝒊+𝟏 𝓢𝒊)⁄ }

𝑴

𝒏−𝟏
𝒊=𝟎  

 

▪ Liaisons Parallèles :  {𝑽𝑳𝒆𝒒}𝑴
= {𝑽𝑳𝒊}𝑴

∀𝒊 

 

 

• Détermination de la loi E/S (Q12) : 

 

 

▪ Fermeture géométrique (relation de Chasles) 

 

▪ Projection dans le repère de base 

 

▪ Combiner en une seule équation (transformations trigonométriques) 

 

▪ Faire disparaître le paramètre géométrique intermédiaire 
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ELEMENTS DE CORRECTION :  
 

Q1 :  

Un solide déformable : la lame 

 

Q2 : 

Bâti S0 → {1+2+4+5+6+7+10+14+15} 

Villebrequin S1 → {3} 

Coulisseau S2 → {13} 

Broche S3 → {8+9+11+12+16} 

 

Q3 : 

 

 

Q4 : 
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Q5 : 

 

Q6 : 

Mouvement dans un seul plan, celui perpendiculaire à la grande face de la pièce 12. 

 

Q7 : 

 

 

Q8 : 

2 liaisons Linéaires Rectilignes → 1 liaison Glissière. 
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Q9 : 

 

Q10 : 

 

Q11 : 

 

Q12 : 

�̇� = 2. 𝑒. �̇�  

 

Q13 : 

Bois → 1768 tr/min 

Acier → 353,7 tr/min 

 

Q14 :  

MS 1122 

 

Q15 :  

Réducteur ou différentes intensités (et tensions) moteurs. 


