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TD – Suspension de VTT 
 

POINT METHODE :  
 

• Stratégie de résolution d’un problème de statique (Q5/Q6/Q7) : 
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ELEMENTS DE CORRECTION :  
 

Q1 :  

 

Q2 : 

L’ensemble {S2 + S3} permet de relier l’effort du ressort à l’effort de réactivité. 

 

Q3 :  

BAME : 

{𝜏𝑟𝑜𝑢𝑒→2} = {
0 0
𝑅 0
0 0

}

𝐴,𝐵1

 

{𝜏𝑟𝑒𝑠𝑠𝑜𝑟𝑡→3} = {
−𝑘. (𝐿0 − 𝐿) 0

0 0
0 0

}

𝐵′,𝐵1

 

{𝜏4→3} = {
0 0

𝑌43 𝑀43

𝑍43 𝑁43

}

𝐵,𝐵1

 

{𝜏1→2} = {
𝑋12 𝐿12

𝑌12 𝑀12

𝑍12 0
}

𝑂,𝐵1
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Q4 : 

TMS en O selon 𝑧1⃗⃗  ⃗ 

 

Q5 :  

−𝒂.𝑹 + 𝒄. 𝒌. (𝑳𝟎 − 𝑳) + 𝑵𝟒𝟑 − 𝒃. 𝒀𝟒𝟑 = 𝟎 

 

Q6 : 

J’isole {3} 

BAME : 

{𝜏𝑟𝑒𝑠𝑠𝑜𝑟𝑡→3} = {
−𝑘. (𝐿0 − 𝐿) 0

0 0
0 0

}

𝐵/𝐵′,𝐵1

 

{𝜏4→3} = {
0 0

𝑌43 𝑀43

𝑍43 𝑁43

}

𝐵,𝐵1

 

{𝜏2→3} = {
𝑋23 0
𝑌23 0
0 0

}

𝐵,𝐵1

 

 

{
𝒀𝟒𝟑 + 𝒀𝟐𝟑 = 𝟎
𝑵𝟒𝟑 = 𝟎          

  
(𝑇𝑅𝑆 𝑠𝑒𝑙𝑜𝑛 𝑦1⃗⃗⃗⃗ )

(𝑇𝑀𝑆 𝑒𝑛 𝐵 𝑠𝑒𝑙𝑜𝑛 𝑧1⃗⃗  ⃗)
 

 

Q7 :  

J’isole {4} 

BAME : 

{𝜏3→4} = {
0 0

−𝑌43 −𝑀43

−𝑍43 −𝑁43

}

𝐵,𝐵1

= {
0 0

−𝑌43 0
0 0

}

𝐵,𝐵1

 

{𝜏𝑟𝑒𝑠𝑠𝑜𝑟𝑡→4} = {
𝑘. (𝐿0 − 𝐿) 0

0 0
0 0

}

𝐵/𝐵′,𝐵1

 

{𝜏1→4} = {

𝑋14 𝐿14

𝑌14 𝑀14

𝑍14 0
}

𝐶,𝐵1

 

TMS en C selon 𝑧1⃗⃗  ⃗ : 𝑐. 𝑌43 = 0  → 𝒀𝟒𝟑 = 𝟎   
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Q8 : 

−𝒂.𝑹 + 𝒄. 𝒌. (𝑳𝟎 − 𝑳) = 𝟎 

 

Q9 : 

𝑅 = 780 𝑁 < 800 𝑁 → CdCF OK 


