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J Cr(t)

2Cm(t) −Cr(t) = J
dωm(t)

dt
J ≈ 0,016 kg·m2

V(p)
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Cr(t) = 0
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4 m
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D = 4 m
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D Tm
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Q25 - Fonction calcXetTheta(sol_w, dt)
def calcXetTheta ( sol_w , d t ) :

N = len ( sol_w )

x = [ 0 ] *N
the ta = [0 ]*N
the ta [ 0 ] = . . . . . . . . . # pour respec te r les CI sur the ta e t d theta

the ta [ 1 ] = . . . . . . . . . # pour respec te r les CI sur the ta e t d theta

for i in range (2 ,N) :

dw0 = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . #dé r i v ée à gauche en i −1

dw1 = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . #dé r i v ée à gauche en i

dw2 = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . #dé r i v ée seconde en i

the ta [ i ] = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

x [ i ] = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

return x , the ta

Q26 - Validation des critères du cahier des charges. Justification de la nécéssite de l’asser-
vissement

Q27 - Expression de la FTBO et justification du réglage du correcteur pour vérifier la stabilité
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the ta [ i ] = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

x [ i ] = . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

return x , the ta

Q26 - Validation des critères du cahier des charges. Justification de la nécéssite de l’asser-
vissement

Q27 - Expression de la FTBO et justification du réglage du correcteur pour vérifier la stabilité

Q28 - Identification de la forme de pHx(p). Valeur du gain Kx

Q29 - Erreur statique pour une entrée en échelon et erreur de traînage pour une entrée en
rampe

Q30 - Valeur de Kp
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Q31 - Diagrammes de Bode asymptotiques et allure des diagrammes réels de ce filtre
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Q34 - Amélioration avec filtre. Validation des critères du cahier des charges
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