
TP DOSSIER TECHNIQUE        A_ROUX 

 

DRONE D²C 
 

DOSSIER TECHNIQUE 
 

 

 

 

 

 

  



TP DOSSIER TECHNIQUE        A_ROUX 

 

DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR 

 

MOTEURS BRUSHLESS 
 

 

  



TP DOSSIER TECHNIQUE        A_ROUX 

 

CAPTEUR DE POSITION ANGULAIRE DE TANGAGE 
 

Le capteur de position placé à l’arrière de la carte « mesures » est un capteur sans contact 

permettant de connaître la position grâce à un aimant placé sur l’axe du balancier.  

 

Il permet de mesurer la différence d’angle de rotation du drone (ou balancier) en prenant 
comme référence un aimant placé sur le bâti fixe du banc d’essai.  
 
Il fournit une tension image de la position angulaire du balancier. Cette tension évolue dans 

un sens croissant lorsque le balancier pivote en sens horaire.  

 

 

 

CAPTEUR MAGNETIQUE + CAN 

• Sensibilité : 0,00444 V/° 
• Sortie pour un angle nul : 2,5 V 
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GYROMETRE + CAN 
 

Sur le Gyromètre MLX 90609 la mesure de vitesse s'effectue autour 

d'un axe noté Z qui est perpendiculaire au plan de montage  

de la puce. 

Un extrait de la fiche technique est proposé ci-dessous. Les valeurs 
importantes concernant la version R2 choisie pour le drone didactique  
sont entourées. 

 

On y lit : 

• pleine échelle : + ou – 300 °/s 
• sensibilité : 6,67 mV/(°/s) 
• sortie à vitesse nulle : 2,5 V 

Ce capteur est associé à un CAN (Convertisseur Analogique Numérique) codant sur 11 bits, 
soit 211 = 2048 valeurs, dont 1 bit est réservé au signe. La grandeur issue du CAN  
est donc un entier (écrit en binaire) compris entre -1023 et +1024 et qui correspond  
à une tension en sortie du capteur comprise entre -5 V et + 5V. 

http://stephane.genouel.free.fr/FT/Dossier_Multimedia/Drone/res/2_6.jpg
http://stephane.genouel.free.fr/FT/Dossier_Multimedia/Drone/res/1_14.jpg
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ACCELEROMETRE UTILISE EN INCLINOMETRE + CAN 

L'accéléromètre ADXL322 est un accéléromètre à « 2 axes ». Son principe est basé  
sur la mesure de la force exercée par une masse qui subit une accélération (principe 
fondamental de la dynamique). Dans le Drone D2C, il mesure la composante verticale  
de la force exercée par le poids de la masse soumis à l'action de la pesanteur, cette mesure  
lui permet de connaître l'angle d'inclinaison du balancier par rapport à l'horizontale. 

Un extrait de la fiche technique est proposé ci-dessous. Les valeurs importantes concernant  
la version choisie pour le drone didactique sont entourées. 

 

Ces valeurs doivent être adaptées car le capteur est alimenté avec une tension de 5V  
et non pas 3V. 

 

En conclusion, dans le cas du drone D2C, avec l'alimentation du capteur en 5V : 

• Sensibilité pour un fonctionnement en accéléromètre : 0,75 V/g 
• Sensibilité pour un fonctionnement en inclinomètre : 0,013 V/° 
• Sortie à inclinaison nulle : 2,5 V 

Ce capteur est associé à un CAN (Convertisseur Analogique Numérique) codant sur 11 bits, 
soit 211 = 2048 valeurs, dont 1 bit est réservé au signe. La grandeur issue du CAN  
est donc un entier (écrit en binaire) compris entre -1023 et +1024 et qui correspond  
à une tension en sortie du capteur comprise entre -5 V et + 5V. 
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